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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaophtécznej (SST) g wymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z rozbiorkelementéw drég i innymi robotami przygotowawczymi.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacji technicznej (SST) standwkument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t zwgzanych z remontem chodnika przy ul. Akacjowej wé3ei-Zgoniu.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z:
- rozbiérkg kraweznikéw i obrzey,
- rozbiérlkg kostki betonowej i trylinki
— przestawianiem znakéw drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST BD-00 ,Wymagania ogolmp&t 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce rob6t
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST BD-00 ,Wymagania ogo6ine” Jpkt

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puav SST BD-00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST BD-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwrzanych z rozbiérk elementéw drdg i innymi robotami przygotowawczymize by
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru
- koparki,
— pily reczne lub mechaniczne,
— inny sprzt reczny.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST BD-00 ,Wymagania ogopia"4.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST BDW@magania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drég obejmupungcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamy
w pkt 1.3, zgodnie z dokumentagjrojektovs, SST lub wskazanych przez Inspektora.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor 780
polecit Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékmey przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposob okfny w SST lub przez
Inspektora.
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Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniaczinych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie stagic wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST s$tag wlasndciag Wykonawcy, powinny by usungte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementéw dedigjdupce sé w miejscach, gdzie zgodnie z dokumenjacj
projektows beds wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W szczegdnmalezry
zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopdw drogowych nake wypetni, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacgago terenu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST BD-00 ,Wymagania ogolne” @kt

6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robét rozbidrkowych i innych robét
przygotowawczych oraz sprawdzeniu stopnia uszkadzdamentéw przewidzianych do powtdrnego wykorayist.

Zageszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doly po usetych elementach nawierzchni powinno spetnia
odpowiednie wymagania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST BD-00 ,\yamia ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarovg rob6t zwizanych z rozbiork kraweznikéw i obrzery jest m (metr), nawierzchnidfmetr
kwadratowy), przestawianiem stupkéw szt. (sztuka).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST BD-00. \Wgania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST BD-00. ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuije:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
- rozkucie i zerwanie elementéw rozbieranych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhigrkielu ponownego jejaycia, z utl@eniem na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyrownanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki,
- wyznaczenie elementéw do przestawienia,
— wykopanie i przestawienie elementéw wraz z ich mat@vaniem,
— wyznaczenie miejsc do podkrzesania,
— podkrzesanie i utylizacja materiatu,
— uporzdkowanie terenu.



