WGPIOK.7221.18.2020 Orzesze, dnia 21.10.2020r.
WGPIOK.ZD-00521/20

Bur:mistrz Miasta Orzesze
ul. Sw. Wawrzynca 21
43-180-Orzesze

W zwiazku z §6 ust. 1 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003
w sprawie szczegblowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzeniem (Dz. U. 2017, poz. 784 t.j. z pézniejszymi zmianami),
W sprawie: zatwierdzenia projektu tymczasowej organizacji ruchu drogowego zwigzanego
z biezqgcym utrzymaniem drég wewnetrznych na terenie Miasta Orzesze,
zatwierdzam

przedtozony projekt bez uwag.

Projektowane i stosowane oznakowanie musi by¢ wykonane zgodnie z zalgcznikami nr 1-4 do
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 . w sprawie szczegdtowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczefistwa ruchu drogowego

1 warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz.2181; z p6zn. zm.).

Charakter organizacji ruchu: czasowa .

Termin waznoSci zatwierdzenia-wprowadzenia organizacji ruchu: 02.01..2021r.-31.12.2021r..
(brak wprowadzenia przedmiotowej organizacji ruchu drogowego w catosci lub czesci w/wym.
terminie powoduje utrate waznosci zatwierdzonej organizacji ruchu i konieczno$é ponownego

Wwystapienia o zatwierdzenie projektu organizacji ).

Zalacznik:
- 2 egzemplarze projektu tymczasowe;j organizacji ruchu zwigzanego z biezacym utrzymaniem drég

wewngtrznych na terenie Miasta Orzesze
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ZAWARTOSC OPRACOWANIA

. CZESC OPISOWA

1. Przedmiot opracowania

2. Cel opracowania

3. Podstawa opracowania

4.  Projektowana organizacja ruchu na czas robot

5. Oznakowanie i zabezpieczenie migjsca robot

6. Uwagi kofcowe

7. Termin wprowadzenia czasowej organizagji ruchu

8. Zestawienie oznakowania na czas prowadzonych robét

Il.  CZESC RYSUNKOWA
PS-1 Orientacja
Rys. nr 1 Droga jednojezdniowa dwukierunkowa — strona prawa
Rys.nr1a  Droga jednojezdniowa dwukierunkowa — strona lewa
Rys. nr2 Droga jednojezdniowa dwukierunkowa w strefach ograniczonej predkosci — strona prawa
Rys.nr2a  Droga jednojezdniowa dwukierunkowa w strefach ograniczonej predkosci — strona lewa
Rys. nr3 Czgsciowe zamknigcie chodnika bez koniecznosci wykluczenia ruchu pieszego — strona prawa
Rys.nr3a  Czgsciowe zamknigcie chodnika bez koniecznosci wykluczenia ruchu pieszego - strona prawa
Rys. nr4 CzeSciowe zamkniecie chodnika - strona prawa
Rys.nrda  CzeSciowe zamkniecie chodnika - strona lewa
Rys. nr5 Droga jednojezdniowa dwukierunkowa oraz chodnik — strona prawa
Rys.nr5a  Droga jednojezdniowa dwukierunkowa oraz chodnik — strona lewa
Rys. nr6 Droga jednojezdniowa dwukierunkowa oraz chodnik w strefie ograniczonej predkoéci — strona prawa
Rys.nr6a  Droga jednojezdniowa dwukierunkowa oraz chodnik w strefie ograniczonej predkosci — strona lewa



CZESC OPISOWA

Przedmiot opracowania

Projekt czasowej organizacji ruchu zawiera schematy oznakowania robot zwigzanych z biezacym
utrzymaniem drég wewnetrznych w granicach Miasta Orzesze (m.in. remonty czastkowe, scinka
poboczy, koszenie traw).

Projekt zostat sporzadzony na potrzeby jednostek prowadzacych roboty drogowe.

Cel opracowania

Celem wprowadzenia oznakowania na czas prowadzenia prac obejmujgcych biezace utrzymanie
drég wewnetrznych jest zapewnienie bezpieczefistwa robot i plynnosci ruchu oraz ochrona
uzytkownikow drdg przed niekorzystnymi oddziatywaniami wynikajacymi z technologii robot.

Podstawa opracowania

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym (tj. Dz.U. z 2018 r., poz. 1990 z
pozn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (t|.
Dz. U.z 2017 r. poz. 784).

Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury Oraz Spraw Wewnetrznych i Administracii z dnia 31 lipca
2002 r. w sprawie znakéw i sygnatow drogowych (Dz.U. z 2019 1., poz. 454)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z pdzn. zm.).

Projektowana organizacja ruchu na czas robét

Z wariantow, ktore moga wystapic¢ podczas prowadzenia prac wytypowano najczesciej zachodzace
schematy, ktore pozwolg na prawidlowe oznakowanie i zabezpieczenie robot. Zaleca sie, aby w
celu minimalizacji utrudnien w ruchu drogowym przyja¢ zasade prowadzenia rob6t odcinkami lub
etapami umozliwiajgcymi na biezaco oddawanie odcinkow drog dla ruchu.

W przypadku indywidualnego uwarunkowania ruchu drogowego nieuwzglednionego w schematach
nalezy zastosowa¢ organizacje ruchu zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot

Wielko$ci znakow zastosowane do oznakowania robot na drogach wewnetrznych — Srednie

W zastosowanym oznakowaniu i urzadzeniach BRD na czas robét lica znakow winny by¢
wykonane z zastosowaniem folii odblaskowej typu 2.

Ksztatty znakoéw drogowych oraz ich umieszczenie powinny odpowiada¢ warunkom podanym w
Zataczniku nr 1-4 do Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegdlowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz.
2181 z pozn. zm.).

Szeroko$¢ jezdni dla czasowych organizacji ruchu zawartych w Projekcie nie powinna by¢
mniejsza niz 2,75m dla jednego pasa ruchu.

Minimalna wysoko$¢ dolnej krawedzi tablicy najnizszego znaku od podioza poza obszarami
zabudowanymi dla kilku znakéw umieszczonych na jednej konstrukcji wsporczej przy braku ruchu
pieszych musi wynosi¢ minimum 1,5 m, a w pozostatych przypadkach 2,0m. W obszarach
zabudowanych wysokos¢ ta musi wynosi¢ 2,0m dla znaku umieszczonego poza chodnikiem, a na
chodniku 2,2m.



Znaki na drogach z poboczem nalezy umieszczac tak, aby odlegtosé lewej krawedzi znaku od
skrajni drogi byta nie mniejsza niz 0,5m. Znaki na ulicach nalezy umiescié w odlegtosci 0,5-2,0m od
skrajni drogi.

Przed wprowadzeniem czasowego oznakowania kazdorazowo nalezy dokona¢ weryfikacji w
odniesieniu do oznakowania statego. Znaki kolidujace z projektowanym na czas robét nalezy
kazdorazowo zastania. Przy umieszczaniu znakow obowigzkowo zachowaé prawidiowa odleglosé
od znakow istniejgcych. Oznakowanie na czas robot nie moze zastaniaé istniejacego oznakowania
drogowego.

Montujac znaki nalezy zachowa¢ prawidiowg widoczno$é oraz czytelnosé tablic i znakéw oraz
mozliwo$¢ ich czytania przez nadjezdzajacych kierowcow. Jednostka prowadzaca roboty w pasie
drogowym zobowigzana jest do biezacego utrzymania w nalezytym stanie technicznym elementow
do oznakowania i zabezpieczenia robot a w przypadku ich zniszczenia lub kradziezy natychmiast
je wymieni¢ i uzupemic.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia robét na drodze winny byé dobrze
widoczne zaréwno w dzien jak i w nocy. Elementy odblaskowe urzadzen bezpieczenstwa ruchu
powinny by¢ widoczne od zmroku do $witu.

W przypadku wykonywania robét w warunkach niedostatecznej widocznosci w celu ostrzezenia
kierujacych pojazdami o wystepujace] przeszkodzie na drodze nalezy zapewnié sterowanie ruchem
przez osoby uprawnione lub stosowaé $wiatta ostrzegawcze - koloru Zzottego, pulsujace o
czgstotliwosci 90 + 30 cykli na minute o podziale cyklu 1 : 1. Swiatta nalezy zamocowaé
odpowiednio na tablicach U-3c i U-3d.

Roboty nalezy prowadzi¢ w taki sposob, aby zapewni¢ bezpieczny ruchu pojazdow
i pieszych w ich obrebie.

Osoby wykonujace czynnosci zwigzane z robotami obowigzane by¢ ubrane w odziez ostrzegawcza,
o barwie pomaraficzowej lub Zoltej wyposazong w elementy odblaskowe, ufatwiajace ich
spostrzeganie przez kierujgcych.

Pojazdy wykonujace czynno$ci zwigzane z robotami obowigzane sg do wysytania zéttych sygnatow
btyskowych i by¢ oznakowane.

Kazdorazowo nalezy bra¢é pod uwage ograniczenie do minimum okresu obowiazywania
tymczasowej organizacji ruchu majac na wzgledzie zaréwno charakter prac, klase drogi (D, L),
natezenie ruchu, obszar zajety w wyniku roboét, itp.

Obszary wytaczone z ruchu (dfugos¢, szeroko$c) bedq wygradzane w zakresie okreslonym na
zatgczonych schematach.

Po zakoriczeniu rob6t nalezy przywrdcié pierwotng organizacje ruchu drogowego.

Uwagi koncowe
Roboty prowadzone w pasie drogowym nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami pracy i przepisami

BHP w obrebie pasa drogowego.
W czasie prowadzenia rob6t nalezy zapewni¢ dojazd do posesji mieszkaricom o pojazdom

uprzywilejowanym.



Il. CZESC RYSUNKOWA
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Czesciowe zamkniecie chodnik
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Rys. nr 4

Catkowite zamkniecie chodnika - sirona prawa
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