STAROSTA MIKOLOWSKI
43-190 Mikoléw, ul. Zwirki i Wigury 4a
Laziska Goérne, dnia 08 marca 2017 r.

Nr sprayy; PZD.DIR.5002.20.2017.MN
L. dz. +353..2017

Miasto Orzesze
43-180 Orzesze, ul. sw. Wawrzyrica 21

Dzialajge na podstawie art. 10 ust. 5 ustawy z dnia 20 czerwea 1997 r. “Prawo o ruchu drogowym”
(Dz. U. z 2017 r. poz. 128 — tekst jednolity, z pézniejszymi zmianami) W zwigzku z §6 ust.1, §8 ust.2 pkt.1 |
oraz §11 pkt.2 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 w sprawie szczegdlowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U. nr 177,
poz. 1729, z pdzniejszymi zmianami),
po rozpatrzeniu wniosku: z dnia 28.02.2017r., (data wplywu 28.02.2017r.), Pana Jarostawa Kubis,
reprezentujacego PRONAD-Q Projekty i Nadzory z siedzibg 43-211 Czarkéw ul. Powstancow Slaskich 77,
ktéry dziata na mocy pelnomocnictwa udzielonego przez Burmistrza Miasta Orzesze
w sprawie: zatwierdzenia projektu  orgamizacji ruchu na czas prowadzonych robét: ,,Remont odcinka

"~ ul. Czarneckiego w Orzeszu - Krolowce” '

zatwierdzam

przediozony projekt bez uwag.

Projektowane i stosowane oznakowanie musi byé wykonane zgodnie z zalgcznikami nr 1-4 do Rozporzqdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegélowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych
oraz urzqdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz.2181;
z pdin. zm. ).

Jednostka wprowadzajgca organizacje ruchu drogowego na podstawie zatwierdzonego projektu zobowigzana jest do
zawiadomienia Organu zarzqdzajgcego ruchem, Zarzqd drogi i Komendantu Powiatowego Policji o terminie jej
wprowadzenia, co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu.

Charakter organizacji ruchu: czasowa .

Termin waznoéci zatwierdzenia — wprowadzenia organizacji ruchu : do 31.12.2017 r.

(brak wprowadzenia przedmiotowej organizacji ruchu drogowego w calodci lub czesci w/wym. terminie powoduje utratg
waznosci zatwierdzonej organizacji ruchu i konieczno$é ponownego wystapienia o zatwierdzenie projektu organizacji ).

Zalgezniki :
- opieczgtowany projekt 1 egz.
- druk zawiadomienia o wprowadzeniu organizacji ruchu

Zup. Starosty

Otrzymujg:
- Adresat (Pelnomocnik Jarostaw Kubis)
- PZDala

Do wiadomosci (bez zal.):
—  Komenda Powiatowa Policji w Mikotowie

( zatwierdzony przez Starostg Mikolowskiego projekt znajduje si¢ do wglgdu
w Powiatowym Zarzqdzie Drdg, 43-170 Laziska Gérne, ul. Chopina 8)
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Z ANt 01 24P

Inwestycja:  REMONT UL.CZARNIECKIEGO
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1. Plan orientacyjny

2. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 — oznakowanie istniejace
oraz zabezpieczenie i oznakowanie na czas robot
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Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robét l ul. Czarnieckiego




OPIS TECHNICZNY 3

1.Podstawa opracowania.
Podstawa opracowania sg:

zlecenie Miasta Orzesze ul. Sw.Wawrzyfca (Umowa nr WK 3/2017 z dnia
06.02.2017r.)

- plan sytuacyjny w skali 1:1000

- wizja w terenie

- przepisy obowigzujgce w powyzszym zakresie :

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003r. w sprawie
szczegdtowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem

m  Rozporzadzenie  Ministrow  Infrastruktury — oraz Spraw ~ Wewnetrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakow 1 sygnatow drogowych

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szezegblowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na
drogach.

2.Inwestor:
Miasto Orzesze

ul.Sw. Wawrzynca 21 Zatge.
43 — 180 Orzesze nr WK :sz”é ol

3. Cel i zakres opracowania.

AT

Celem opracowania jest zaprojektowanie organizacji ruchu na czas prowadzenia
robét drogowych zwiazanych z remontem odcinka ul.Czarnieckiego w Orzeszu-
Krolowee.

—7_7—7_7_7—7—7—7
Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot Ul.Czarnieckiego |




OPIS TECHNICZNY 1t Ghopin. |
4.Stan istniejacy — charakterystyka ruchowa.

Ulica Czarnieckiego na odcinku objetym niniejszym opracowaniem jest drogg gminna,
kt6ra posiada jezdnie o nawierzchni asfaltowej o szerokosci ok 5,50m.

Natezenie ruchu na ww. odcinku drogi jest Srednie.

Istniejace oznakowanic w ciggu ww. ulic przedstawiono na planie sytuacyjnym —

rys.2.

5. Projektowane rozwigzanie — projekt tymczasowej organizacji ruchu

5.1. Zasady ogoélne

Oznakowanie pionowe robét prowadzonych w ciggu ul.Czarnieckiego nalezy wykonac
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 29 wrzesnia 2003r.
W sprawie szczegdlowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzagdzaniem (Dz.U. Nr 177, poz. 1729 z pdzn.
zmianami) oraz Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003r. W
sprawie szczegolowych warunkow technicznych dla znakow i sygnatow drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczania na
drogach (Dz.U. Nr 220 poz. 2181 wraz z zalacznikami z p6zniejszymi zmianami).

Zabezpieczenie i oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢
dostosowane do utrudnien na drodze oraz zapewni¢ bezpieczefstwo uczestnikom
ruchu drogowego oraz osobom wykonujacym roboty. Oznakowanie powinno byc¢
dobrze widoczne w dziefi i w nocy oraz utrzymywane w nalezytym stanie przez caly

okres trwania robot.,
24 16 21017

5.2.0znakowanie robot. N 43
Zaplanowano remont odcinka ul.Czarnieckiego o dhugosci ok.250m (zakres zgodnie z
rys. Nr 2).

Roboty bedg prowadzone systemem poloéwkowym przy udostgpnieniu dla ruchu
drogowego min.2,25m szerokosci jezdni oraz czgsci pobocza.

Na czas robét systemem poléwkowym z cz¢Sciowym zamkni¢ciem jezdni
zaprojektowano organizacj¢ ruchu zgodnie ze schematem przedstawionym na
rys. nr 2 dla jednej czgsci drogi (lewostronne zwezenie jezdni) oraz analogicznie dla
drugiej czesci jezdni (prawostronne zwezenie jezdni) z wykorzystaniem pobocza.
Roboty bedg prowadzone odcinkami max. po 60m.

Na czas robét nalezy zastonié istniejgcy znak drogowy B-33 (ograniczenie predkosci
do 50km/h).

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot ul. Czarnieckiego




OPIS TECHNICZNY ] Chopind 5

Po kazdej dniéwce roboczej prace nalezy doprowadzi¢ do takiego etapu, aby istniata
mozliwo$é dojazdu do posesji z zachowaniem minimalnej szerokosci przeznaczongj
dla ruchu drogowego wynoszacej 2,5m.

Wykonawca roboét jest zobowigzany do:

1) Poinformowania mieszkaficow (7 dni przed) o terminie wprowadzenia
ograniczen w ruchu drogowym zwiazanych z prowadzonymi robotami oraz
o planowanym terminie ich zakonczenia.

2) Oznakowania i zabezpieczenia robot.

3) Natychmiastowego usuniecia uszkodzenia lub uzupetnienia jakiegokolwick
elementu oznakowania w przypadku uszkodzenia lub zniszczenia tego elementu.
Obowiazek kontroli ~oznakowania robot mnalezy do kierownika —robot.

4) Przygotowania ktadek dla pieszych U-28 w celu umozliwienia przejscia pieszych
(mieszkancdw) na posesje.

5) Umozliwienia w razie konieczno$ci dojazdu samochodom uprzywilejowanym.

6) Usuniecia oznakowania wprowadzonego na czas robét po ich po zakoficzeniu.

6. Termin wykonania roboét: do konca 2017r.

7. Uwagi

Oznakowanie na czas prowadzonych rob6t nalezy wykonac ze znakow z grupy
,.$rednie” wykonanych z folii odblaskowej.

4294, 16.01F

7 -02- 77

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robdt ul. Czarnieckiego
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Inwestor:
Miasto Orzesze

UL Sw. Wawrzyiica 21, 43-180 Orzesze

Zadanie: - REMONT ODCINKA UL.CZARNIECKIEGO
W ORZESZU - KROLOWCE

Tytut rysunku: NR SKALA
PROJEKT ORGANIZACII RUCHU NA CZAS ROBOT - RYS. 1:1000
ZABEZPIECZENIE 1 OZNAKOWANIE ROBOT 2
PROJEKTANT: ‘ Data:
mgr inzJarostaw Kubis LUTY 2017
Upr.bud.: SLK/1799/POOD/07




