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2. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 — oznakowanie istniejgce
oraz oznakowanie i zabezpieczenie na czas robot

-rys. nr 1

- rys. nr 2,3,4
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OPIS TECHNICZNY

1.Podstawa opracowania.
Podstawg opracowania sg:

- umowa z Miastem Orzesze ul. Sw.Wawrzynca (Umowa nr WK 6/2018 z dnia
23.01.2018r.)
plan sytuacyjny w skali 1:1000
wizja w terenie
przepisy obowigzujace w powyzszym zakresie :

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003r. w sprawie
szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem

" Rozporzadzenie ~ Ministrow  Infrastruktury — oraz Spraw ~ Wewngtrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakow 1 sygnaléw drogowych

s Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnalow drogowych oraz
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na
drogach.

2. Inwestor:

Miasto Orzesze
ul.$w. Wawrzyfica 21
43 — 180 Orzesze

3. Cel i zakres opracowania.

Celem opracowania jest zaprojektowanie organizacji ruchu na czas prowadzenia
robot drogowych zwigzanych z przebudows odcinka ul.Debowej w Orzeszu.

1221, (2 208
2018 -03- 0

Erojekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot Ul.Dgbowa




| OPIS TECHNICZNY 4

4.Stan istniejgcy — charakterystyka ruchowa.

Ulica Debowa jest drogg gminng o nawierzchni gruntowej. Nat¢zenie ruchu na ww.
ulicy jest male i stanowi jedynie dojazd do posesji zlokalizowanych przy tej ulicy.
Oznakowanie istniejgce w ciggu ww. ulicy przedstawiono na rys. nr 2,3.

5. Projektowane rozwigzanie — projekt tymczasowej organizacji ruchu

5.1. Zasady ogoélne

Oznakowanie pionowe robdt prowadzonych w ciggu ul.Debowej nalezy wykonad
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 29 wrzesnia 2003r. W
sprawie szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. Nr 177, poz. 1729 z pdzn. zmianami) oraz
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca  2003r. W sprawie
szezegolowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz
urzadzen bezpieczefistwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach
(Dz.U. Nr 220 poz. 2181 wraz z zalgcznikami z pozniejszymi zmianami).

Zabezpieczenie i oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢
dostosowane do utrudnien na drodze oraz zapewni¢ bezpieczenstwo uczestnikom
ruchu drogowego oraz osobom wykonujgcym roboty. Oznakowanie powinno by¢
dobrze widoczne w dziefi i w nocy oraz utrzymywane w nalezytym stanie przez caly
okres trwania robot.

5.2.0znakowanie robat.

Zaplanowano przebudowe odcinka ul. Debowej (zakres przedstawiono na rys. nr 4)
Roboty beda prowadzone przy catkowitym zamknigciu drogi dla ruchu drogowego.

Po kazdej dniowce roboczej prace nalezy doprowadzi¢ do takiego etapu, aby istniata
mozliwo$¢ dojazdu do posesji z zachowaniem minimalnej szeroko$ci przeznaczonej
dla ruchu drogowego wynoszacej 2,5m.

Zabezpieczenie robot oraz oznakowanie na czas robot przedstawiono na rys. nr 2-
4
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5.3. Obowigzki Wykonawcy
Wykonaweca robét jest zobowigzany do:

1) Poinformowania mieszkancéw (7 dni przed) o terminie wprowadzenia
ograniczenn w ruchu drogowym zwigzanych z prowadzonymi robotami oraz
o planowanym terminie ich zakonczenia.

2) Oznakowania i zabezpieczenia robot.

3) Natychmiastowego usunigcia uszkodzenia lub uzupelnienia jakiegokolwiek
elementu oznakowania w przypadku uszkodzenia lub zniszczenia tego elementu.
Obowigzek kontroli oznakowania robot nalezy do kierownika  robot.

4) Przygotowania kladek dla pieszych U-28 w celu umozliwienia przejscia pieszych
(mieszkancOw) na posesje.

5) Umozliwienia w razie koniecznosci dojazdu samochodom uprzywilejowanym.

6) Usuniecia oznakowania wprowadzonego na czas robét po ich po zakonczeniu.

6. Opis wystepujacych zagrozen lub utrudniei.

W trakeie realizacji planowanego przedsigwzigcia utrudnienia i zagrozenia wynikajg
z konieczno$ci wprowadzenia zmiany organizacji ruchu poprzez zamknigcie dla ruchu
odcinka ul.Debowej (zgodnie z rys. nr 4). Wprowadzone oznakowanie na czas robot
stanowié bedzie utrudnienia w ruchu w ciggu odcinka ul.Dgbowe; (brak dojazdu do
poses;ji zlokalizowanych w ciggu ww. odcinka ulicy).

W celu zminimalizowania zagrozenia dla ruchu wprowadzono jasne i czytelne
oznakowanie na czas robot.

Pracownicy prowadzacy prace w pasie drogowym winni by¢ przeszkoleni co do
zagrozen dla nich jak i kierowcow korzystajacych w ww. drogi powiatowej oraz nie
stwarza¢ zagrozenia w ruchu drogowym, ktére moglyby skutkowaé kolizja ub
wypadkiem.

7. Termin wykonania robét: do kofica 2018.

8. Uwagi

Oznakowanie na czas prowadzonych rob6t nalezy wykonaé ze znakow z grupy
_érednie” wykonanych z folii odblaskowej. p :
$2,1.1.001%
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