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PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS
PROWADZONYCH ROBOT

Inwestycja: Budowa sieci kanalizacji deszczowej 1 remont
nawierzchni w ciggu ulic: Jeziorskiej i
Zawadzkiej w Orzeszu - Zazdrosci
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PROJEKT ZAWIERA

Czes$¢ opisowa

1. Opis techniczny

Cze$é graficzna
;. Plan orientacyjny -rys.nr 1
2. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 — oznakowanie istniejace -rys.nr2-9

3. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 — oznakowanie na czas robot ETAP 1 -rys.nr 10
Oznakowanie na czas robot — obszar robot
4. Plan sytuacyjny w skali 1:2000 — oznakowanie na czas robot ETAP 1
- wyznaczenie objazdow -rys.nr 11- 12
5. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 — oznakowanie na czas robot ETAP 2 -rys. nr 13
Oznakowanie na czas robdt — obszar robot
6. Plan sytuacyjny w skali 1:2000 — oznakowanic na czas robdt ETAP 2
- wyznaczenie objazdow - rys. nr 14
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Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robdt

ul. Jeziorska i ul. Zawadzka
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1.Podstawa opracowania.
Podstawa opracowania sa:

- zlecenie Miasta Orzesze ul. Sw.Wawrzyfica (Umowa nr WK 5/2016 z dnia
03.03.2016r.)

- plan sytuacyjny w skali 1:1000

- wizja w terenie

- przepisy obowigzujace w powyzszym zakresie :

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem

»  Rozporzadzenie  Ministrow  Infrastruktury oraz Spraw  Wewnetrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakow i sygnaldw drogowych

m  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach.

2.Inwestor:

Miasto Orzesze
ul.Sw. Wawrzyfica 21
43 — 180 Orzesze

3. Cel i zakres opracowania.

Celem opracowania jest zaprojektowanie organizacji ruchu na czas prowadzenia
robdt drogowych zwigzanych z budowa sieci kanalizacji deszgzowej,i. _remontem
nawierzchni w ciagu ulic: Jeziorskiej i Zawadzkiej w Orzeszu — Zazdr

Rizima
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Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot ul Jeziorska i ul Zawadzka
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4.Stan istniejgcy — charakterystyka ruchowa.

Ulica Jeziorska i ul.Zawadzka sa drogami gminnymi o nawierzchni asfaltowej
o szerokodci 5,70 - 6,00m. Natezenie ruchu na ww. drogach jest srednie i stanowi
gltéwnie dojazd do budynkéw zlokalizowanych przy ww. ulicach.

Istniejace oznakowanie w ciagu ww. ulic przedstawiono na planie sytuacyjnym —
rys.2- 9.

5. Projektowane rozwigzanie — projekt tymczasowej organizacji ruchu

5.1. Zasady ogoélne

Oznakowanie pionowe rob6t prowadzonych w ciggu ulJeziorskiej i ul.Zawadzkiej
nalezy wykonaé zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 29
wrzesnia 2003r. W sprawie szczegOlowych warunkow zarzadzania ruchem na
drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem oraz Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003r. W sprawie szczegdtowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpleczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach. : REESZE

W/
Zabezpieczenie i oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drog@wym powinno: byc
dostosowane do utrudnien na drodze oraz zapewni¢ bezpieczefsty " zestmkom
ruchu drogowego oraz osobom wykonujacym roboty. Oznakowanie- .powinnorbyé
dobrze w ne w d oraz ut | ni
idocz zien i W nocy oraz utrzymywane w na ezytym‘_sta g'pf%ehczkoy/é
okres trwania robot.

5.2.0znakowanie robot. z dinia.... 08 Q56
Zaplanowano przebudowe odcinka drogi ulJeziorskiej o dlugosci 274,00m
z obustronnym kraweznikiem. Roboty beda prowadzone w pasie drogowym
o szerokodci 6,30 — 8,00m. W jezdni ulJeziorskiej zaplanowano budowe sieci
kanalizacji deszczowej — rurociag z rur PVC lub PP SN 8 o $rednicy fi 300mm
o dhugo$ci 235mb.

W ciagu ul.Zawadzkiej zaplanowano rurociag z rur PVC lub PP SN8 o Srednicy fi
400mm i dhugosci 67mb.

Roboty podzielono na 2 etapy. Ze wzgledu na rodzaj rob6t (budowa kanalizacji
deszczowe] w osi jezdni) zaplanowano catkowite zamkniecie drogi z wyznaczeniem
objazdow.

I etap (od budynku nr 3b do skrzyzowania z ul.Zawadzka ze skrzyzowaniem
z ul.Koscielng).

Oznakowanie i zabezpieczenie robot przedstawiono na rys. 10. Wyznaczone objazdy
drog przedstawiono na mapach w skali 1: 2000 —rys. 11 irys.12.

Erzojekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot ul.Jeziorska, ul. Zawadzka . - J
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IT etap (od skrzyzowania z ul.Zawadzka do budynku nr 16).
Oznakowanie i zabezpieczenie rob6t przedstawiono na rys. 13. Wyznaczone objazdy
drég przedstawiono na mapach w skali 1: 2000 —rys. 14.

5.3. Wykonaweca robdt jest zobowiazany do:

1) Poinformowania mieszkaicow (7 dni przed) o terminie wprowadzenia
ograniczein w ruchu drogowym zwigzanych z prowadzonymi robotami oraz
o planowanym terminie ich zakonczenia

2) Oznakowania i zabezpieczenia robot.

3) Natychmiastowego usunigcia uszkodzenia lub uzupelnienia jakiegokolwiek
elementu oznakowania w przypadku uszkodzenia lub zniszczenia tego elementu.
Obowiazek koniroli oznakowania robot nalezy do kierownika robot.

4) Przygotowania ktadek dla pieszych U-28 w celu umozliwienia przejécia pieszych
(mieszkancow) na posesje.

5) Umozliwienia w razie koniecznoS$ci dojazdu samochodom uprzywilejowanym.

6) Usunigcia oznakowania wprowadzonego na czas robét po ich po zakonczeniu.

6. Termin wykonania robét: 2016r.

7. Uwagi

Oznakowanie na czas prowadzonych rob6t nalezy wykonac ze znakéw z grupy
Srednie” wykonanych z folii odblaskowej.

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot ul. Jeziorska i ul. Zawadzka J
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Jarostaw Kubis
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2 Miasto Orzesze
UL8w.Wawrzyfica 21, 43-180 Orzesze

Zadanie: BUDOWA SIECI KANALIZACJI DESZCZOWEJ I REMONT
NAWIERZCHNI W CIAGU ULIC: JEZIORSKIET T
ZAWADZKIES W ORZESZU-ZAZDROSCL

NR SKALA
PROJEKT TYMCZASOWE] ORGANIZACII RYS.1 | 1:10000
RUCHU NA CZAS PROWADZONYCH ROBOT -
Data:
mgr inzJarostaw Kubis MAJ 2016r.
Upr.bud.: SLK/179%/PO0D/0T




